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G-LOBALE INTERPOLATION Pn :={p:R→R Poignant grad pen }
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(b) Bestimme die tatsachlichen Interpolationspolynome : i 1 2 3 4
{ 4 , -211,4}
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(c) Wir bestimmen die Werle RCO) und i 1 2 3 4PNCO) :
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[OKALE INTERPOLATION
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Soller ersichtlioh

werden ñbv die Sein !

ZENTRALENDIFFERENZEN dakubisoh
!

bestimmt .

yi=E
,
yj=¥

Ñ
-1 -

IEEE

Rechnerisch :
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